
                                     １ 

  

             ＫＭＡＰ法で簡単に解ける非線形最適化 

          －2 輪車両の縦列駐車問題 

                       2018(H30).6.1 

                       ＫＭＡＰ(ｹｰﾏｯﾌﾟ)研究会 

                       代表 片柳亮二 

 

 2 点境界値問題に代表される非線形最適化問題は非常に難しい問題の 1 つで

ある．ここでは，一例として 2 輪車両の縦列駐車問題について，ＫＭＡＰ最適

化法を用いると簡単に解けることを紹介し 

ておこう．これは車両の位置と車両姿勢の 

初期条件と終端条件を指定した 2 点境界値 

問題である． 

 図 1 に示すように,「2 輪車両の中点にお 

ける速度ベクトルの大きさ vと角速度を 

制御することにより，到着点位置に縦列駐 

車せよ」という問題である．到着点におい 

ては，姿勢角が 90°になる必要がある． 

ＫＭＡＰ最適化法で解いた例を下記に示す． 
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図 1 縦列駐車問題 
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図 2 縦列駐車の結果例 図 3 時間履歴 
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